
拡張ナノ空間の現象を用いた革新的な医療システム

ナノ・マイクロ領域の現象の活用と新たなシンセシス手法を用いた医療ロボティック・システムによる
革新的な医療システムの実現。
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ナビゲーション 加工現象
集束超音波の焦点

マイクロバブル援用強力集束超音波治療システム
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